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Результати навчання.  

здатність до дослідження систем управління складними процесами в 
умовах неповноти інформації щодо їх функціонування; 

здатність обирати сучасний математичний апарат для побудови 
ефективних систем управління; 

здатність до застосовування інтелектуальних систем оброблення 
інформації та управління; 

здатність визначати основні підходи до ідентифікації систем 
управління та синтезу оптимальних систем автоматичного управління; 

здатність формувати структури, налагоджувати параметри 
інформаційних систем управління та оптимізувати їх функціонування; 

вміння працювати з інтерфейсом та знати базову функціональність 

готових програмних продуктів; 
здатність презентувати результати моделювання задач управління у 

різноманітних стандартах. 
 

Обов’язкові попередні навчальні дисципліни. "Вища математика", 

"Дискретна математика", "Теорія ймовірностей та математична статистика", 

"Теорія інформації та кодування". 

 
Зміст. 

Класифікація та принципи побудови сучасних систем цифрового 
управління. Математичний опис систем цифрового управління. Аналіз 
динамічних властивостей систем цифрового управління. Математичні моделі 

систем цифрового управління у просторі станів. Детерміновані системи 
управління. Стохастичні системи управління. Системи управління з 

регуляторами стану. Нечіткі та нейро-нечіткі системи управління. Адаптивні 
системи управління.  
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Методи навчання. 
Лекції та лабораторні заняття з використанням інформаційних технологій. 
 

Методи оцінювання: 
− поточний контроль (опитування); 

− модульний контроль (контрольні роботи); 
− підсумковий контроль (залік). 

 
Мова навчання. Українська. 

 


